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Deficyt kadry inzynierskiej w Polsce i UE Rozwdj technologii teleinformatycznych Koncepcje spoteczeristwa
(STEM education) (e-learning) informacyjnego

Odbudowa szkolnictwa zawodowego Zmniejszenie réznic miedzy wiedza
(przestarzate wyposazenie laboratoriéw) teoretyczng a realng praktyka przemystowa

Nowoczesne wyposazenie uczelni technicznych, uniwersytetow, szkot
zawodowych, centrow ksztatcenia zawodowego i ustawicznego, centrow
ksztatcenia praktycznego, centrow kompetencji zawodowych oraz
osrodkow szkolen zawodowych
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Nowoczesne wyposazenie uczelni technicznych, uniwersytetow, szkot
zawodowych, centrow ksztatcenia zawodowego i ustawicznego, centrow
ksztatcenia praktycznego, centrow kompetencji zawodowych oraz

osrodkow szkolen zawodowych

Efekty ksztatcenia

z obszarow:
E — elektryczno-elektroniczny
B — budowlany

STANOWISKA Rézne stopnie
TECHNODYDAKTYCZNE Zohezpieczania e
eIirI\.‘linu’ja-ce plr(oI;Iem. Realizacja procesu &
mozliwosci uszkodzenia dukacii
DO NAUKI PROGRAMOWANIA modelu fizycznego ] wylforl:yzglniem
PLC | HMI zdalnych metod

ksztatcenia

Kompatybilnos¢
ze sterownikami PLC
réznych producentow
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do nauki programowania PLC i HMI
w zakresie:

sterowania oghiwem sterowania regulacji poziomu
fotowoltaicznym serwomotorem cieczy

sterowania regulacji-uktadu

inteligentnym pneumatyczno- transportu
budynkiem hydraulicznego technologicznego
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ROZWOJ NOWOCZESNYCH METOD KSZTALCENIA

potaczenie tradycyjnej formy nauczania (bezposredni kontakt z trenerem prowadzgcym szkolenie)
wraz z elementami e-learningu

. BLENDED
B LEARNING
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Stanowiska dydaktyczne umozliwiajg realizacje efektow ksztatcenia ujetych w podstawach programowych
w obszarze E — elektryczno-elektronicznym w zawodach:

w kwalifikacjach:

Podstawa programowa Nazwa
E3 Montaz urzadzen i systeméw mechatronicznych
E4 Uzytkowanie urzadzen i systeméw mechatronicznych
E18 Eksploatacja urzadzen i systemow mechatronicznych
E19 Projektowanie i programowanie urzadzen i systeméw mechatronicznych

Stanowisko dydaktyczne do fotowoltaiki umozliwia realizacje efektow ksztatcenia ujetych
w podstawie programowej w obszarze B — budowlanym w zawodzie

w kwalifikacjach:

Podstawa programowa Nazwa
B21 Montaz urzadzen i systeméw energetyki odnawialnej
B22 Eksploatacja urzadzen i systeméw energetyki odnawialnej
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WIEDZA TEORETYCZNA

UMIEJETNOSCI PRAKTYCZNE
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WIEDZA TEORETYCZNA

. STRUKTURA PLC W WYKONANIU SLIM

Slot Mo.:

16170 Type
CPU Module
B-pt Input
B-pt Output

ar

32170 Type
CPU Module
16-pt Input

16pt Qutput

Ourtput

Expansion 170 Modules {7 maximum)

The system setup shown above will have I'0 operand numbers allocated for each module as follows:

Slot No. Module 1/0 Oparand Numbers

321/0 Type CPU Module 10 to 17, 110 te 117, Q0 to Q7. Q10 to Q27

32-pt Output Module Q30 to Q37, Q40 to 47, Q50 to Q57, Q6D to QET
16-pt Input Module 130 to 137, 140 to 147

16/ 8-pt Mixed 1,0 Module 150 to 1T, 160 to 167, Q7O to Q7T

8-pt Input Module ITOtW ITT

Analog 1,70 Module See page 26-8.

4./4pt Mixed 1,0 Module 180 to 183, QB0 to QB3

32-pt Input Module 190 to 197, 1100 to 1107, 1110 to 1117, 1120 to 11237
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WIEDZA TEORETYCZNA

. STRUKTURAPLC W WgKONANlu SLIM

y S’EZ\JKI PROGRAMOWANIA WG NOKM\} lECOIIZ1-2
JEZYK DRABINKOWY (ANG. LADDER DIAGRAM - LD)
DIAGRAM BLOKOW FUNKCYINYCH (ANG. FUNCTION BLOCK DIAGRAM - FBD)
JEZYK SEKWENCT] DZIALAN (ANG. SEQUENTIAL FUNCTION CHART ~ SFC)
LISTA INSTRUKCJIT (ANG. INSTRUCTION LIST - IL)
JEZYK TEKSTU STRUKTURALNEGO (ANG. STRUCTURED TEXT - ST)
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WIEDZA TEORETYCZNA

. STRUKTURA PLC W WYKONANIU SLIM
2. JEZYKI PROGRAMOWANIA WG NORMY [ECEIIZI-3
3. INSTRUKCIE PODSTAWOWE
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WIEDZA TEORETYCZNA

. STRUKTURA PLC W WYKONANIU SLIM

2. JEZYKI PROGRAMOWANIA WG NORMY [ECEIIZI-3
3. INSTRUKCIE PODSTAWOWE

4. INSTRUKCIE ZAAWANSOWANE
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WIEDZA TEORETYCZNA

STRUKTURA PLC W WYKONANIU SLIM
. JEZYKI PROGRAMOWANIA WG NORMY IECEIIZI-3
. INSTRUKCIE PODSTAWOWE
. INSTRUKCIE ZAAWANSOWANE
. METODYKA PROJEKTOWANIA SYSTEMU POMIAROWO-STERUTACEGO

WgKONANlE LlSTq KONFIGURACTA

| TYPOW sgchAtow STEROWNIKA PLC‘]—\I/
OPRACOWANIE STRUKTURY | PRZYPISANIE SYGNALOW
DANYCH S EMATIIDEGWUS IS DO MODULOW

PROJEKT KOBOCZU%

FAZA 7
URUCHOMIENIOWA J—7 FAZA TESTOWA
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Umiejetnosci praktyczne

1. Programy narzedziowe do programowania sterownikéw PLC
oraz pulpitéw HMI
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Umiejetnosci praktyczne

1. Programy narzedziowe do programowania sterownikéw PLC
oraz pulpitéw HMI

2. Projektowanie oraz tworzenie aplikacji sterujacych
okreslonymi procesami fizycznymi

stan_2PLCu (1).pjw - WINDLOR

o | L 2 0 D0760 _ DO0122

hydk Cropenris) QYO |, | A ™R = = L Wy @B
Past B Snaoes e ToR || Suisns Lamps a- B R o prad prad
Gr — ¢ ot b serdocll _sardorU
z MOV(W) St D1 REP

00760 D0123

10006 10007

10000 10001

N27P N27P
przek.l  przek.2

_{a géra dol i i iy

10030 10031 10032 10033 10034 f 10035 | 10036

)




- NOWOCZESNE METODY KSZTALTOWANIA UMIEJETNOSCI ZAWODOWYCH
I — — STANOWISKA TECHNODYDAKTYCZNE

Umiejetnosci praktyczne

1. Programy narzedziowe do programowania sterownikéw PLC
oraz pulpitéw HMI

2. Projektowanie oraz tworzenie aplikacji sterujacych
okreslonymi procesami fizycznymi

3. Weryfikacja stworzonych aplikacji na modelach rzeczywistych
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Umiejetnosci praktyczne

1. Programy narzedziowe do programowania sterownikéw PLC
oraz pulpitéw HMI

2. Projektowanie oraz tworzenie aplikacji sterujacych
okreslonymi procesami fizycznymi

3. Weryfikacja stworzonych aplikacji na modelach rzeczywistych

4. Zdalna komunikacja ze stanowiskami
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Stanowiska technodydaktyczne wspomagaja realizacje innowacyjnych metod ksztatcenia w
zakresie programowania sterownikow PLC oraz pulpitéw HMI

Stanowiska technodydaktyczne oferujg dostep do rzeczywistych modeli fizycznych
reprezentujgcych elementy wykorzystywane w praktyce przemystowej

Zdalny dostep do stanowisk technodydaktycznych pozwala na elastyczne (lokalizacja, czas)
sterowanie lub monitorowanie obiektu lub procesu

Modutowa budowa stanowisk umozliwia dostosowanie systemu pod wzgledem sprzetowym
do wymagan sterownika oraz stopnia zaawansowania uzytkownika
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