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Nowoczesne wyposażenie uczelni technicznych, uniwersytetów, szkół 
zawodowych, centrów kształcenia zawodowego i ustawicznego, centrów 

kształcenia praktycznego, centrów kompetencji zawodowych oraz 
ośrodków szkoleń zawodowych

Deficyt kadry inżynierskiej w Polsce i UE 

(STEM education)
Rozwój technologii teleinformatycznych 

(e-learning) 
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Koncepcje społeczeństwa 
informacyjnego

Odbudowa szkolnictwa zawodowego 
(przestarzałe wyposażenie laboratoriów) 
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Zmniejszenie różnic między wiedzą 
teoretyczną a realną praktyką przemysłową



Nowoczesne wyposażenie uczelni technicznych, uniwersytetów, szkół 
zawodowych, centrów kształcenia zawodowego i ustawicznego, centrów 

kształcenia praktycznego, centrów kompetencji zawodowych oraz 
ośrodków szkoleń zawodowych

Różne stopnie 
zaawansowania 

technicznego stanowisk

Efekty kształcenia 
z obszarów:

E – elektryczno-elektroniczny 
B – budowlany

Kompatybilność 
ze sterownikami PLC 

różnych producentów

Realizacja procesu 
edukacji 

z wykorzystaniem 
zdalnych metod 

kształcenia

Zabezpieczenia 
eliminujące problem 

możliwości uszkodzenia 
modelu fizycznego

STANOWISKA 

TECHNODYDAKTYCZNE 

DO NAUKI PROGRAMOWANIA 

PLC I HMI
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do nauki programowania PLC i HMI 
w zakresie:

regulacji układu 
pneumatyczno-
hydraulicznego

sterowania 
inteligentnym 

budynkiem
transportu 

technologicznego

sterowania ogniwem 
fotowoltaicznym

sterowania 
serwomotorem

regulacji poziomu 
cieczy regulacji ciśnienia
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Serwer 
zarządzający
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ROZWÓJ NOWOCZESNYCH METOD KSZTAŁCENIA

połączenie tradycyjnej formy nauczania (bezpośredni kontakt z trenerem prowadzącym szkolenie) 
wraz z elementami e-learningu

BLENDED 
LEARNING
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Podstawa programowa Nazwa

E3 Montaż urządzeń i systemów mechatronicznych

E4 Użytkowanie urządzeń i systemów mechatronicznych

E18 Eksploatacja urządzeń i systemów mechatronicznych

E19 Projektowanie i programowanie urządzeń i systemów mechatronicznych

Stanowiska dydaktyczne umożliwiają realizację efektów kształcenia ujętych w podstawach programowych 
w obszarze E – elektryczno-elektronicznym w zawodach: 

Monter mechatronik 742114  i Technik mechatronik 311410
w  kwalifikacjach:

Stanowisko dydaktyczne do fotowoltaiki umożliwia realizację efektów kształcenia ujętych 
w podstawie programowej w obszarze B – budowlanym w zawodzie 

Technik urządzeń i systemów energetyki odnawialnej 311930 
w kwalifikacjach:

Podstawa programowa Nazwa

B21 Montaż urządzeń i systemów energetyki odnawialnej

B22 Eksploatacja urządzeń i systemów energetyki odnawialnej

NOWOCZESNE METODY KSZTAŁTOWANIA UMIEJĘTNOŚCI ZAWODOWYCH  
– STANOWISKA TECHNODYDAKTYCZNE 

6/17



UMIEJĘTNOŚCI PRAKTYCZNE 

WIEDZA TEORETYCZNA
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WIEDZA TEORETYCZNA

1. STRUKTURA PLC W WYKONANIU SLIM
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WIEDZA TEORETYCZNA

1. STRUKTURA PLC W WYKONANIU SLIM

2. JĘZYKI PROGRAMOWANIA WG NORMY IEC61131-3

• JĘZYK DRABINKOWY (ANG. LADDER DIAGRAM – LD)

• DIAGRAM BLOKÓW FUNKCYJNYCH (ANG. FUNCTION BLOCK DIAGRAM – FBD)

• JĘZYK SEKWENCJI DZIAŁAŃ (ANG. SEQUENTIAL FUNCTION CHART – SFC)

• LISTA INSTRUKCJI (ANG. INSTRUCTION LIST – IL)

• JĘZYK TEKSTU STRUKTURALNEGO (ANG. STRUCTURED TEXT – ST) 
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WIEDZA TEORETYCZNA

1. STRUKTURA PLC W WYKONANIU SLIM

3. INSTRUKCJE PODSTAWOWE 

2. JĘZYKI PROGRAMOWANIA WG NORMY IEC61131-3
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WIEDZA TEORETYCZNA

1. STRUKTURA PLC W WYKONANIU SLIM

3. INSTRUKCJE PODSTAWOWE 

2. JĘZYKI PROGRAMOWANIA WG NORMY IEC61131-3

4. INSTRUKCJE ZAAWANSOWANE
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WIEDZA TEORETYCZNA

1. STRUKTURA PLC W WYKONANIU SLIM

3. INSTRUKCJE PODSTAWOWE 

2. JĘZYKI PROGRAMOWANIA WG NORMY IEC61131-3

4. INSTRUKCJE ZAAWANSOWANE

5. METODYKA PROJEKTOWANIA SYSTEMU POMIAROWO-STERUJĄCEGO

PROJEKT ROBOCZY
WYKONANIE LISTY

I TYPÓW SYGNAŁÓW
KONFIGURACJA 

STEROWNIKA PLC

PRZYPISANIE SYGNAŁÓW 
DO MODUŁÓWSCHEMAT IDEOWY

OPRACOWANIE STRUKTURY 
DANYCH

FAZA 
URUCHOMIENIOWA FAZA TESTOWA
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Umiejętności praktyczne

1. Programy narzędziowe do programowania sterowników PLC 

oraz pulpitów HMI

13/17

NOWOCZESNE METODY KSZTAŁTOWANIA UMIEJĘTNOŚCI ZAWODOWYCH  
– STANOWISKA TECHNODYDAKTYCZNE 



Umiejętności praktyczne

1. Programy narzędziowe do programowania sterowników PLC 

oraz pulpitów HMI

2. Projektowanie oraz tworzenie aplikacji sterujących 

określonymi procesami fizycznymi
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Umiejętności praktyczne

1. Programy narzędziowe do programowania sterowników PLC 

oraz pulpitów HMI

2. Projektowanie oraz tworzenie aplikacji sterujących 

określonymi procesami fizycznymi

3. Weryfikacja stworzonych aplikacji na modelach rzeczywistych
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Umiejętności praktyczne

1. Programy narzędziowe do programowania sterowników PLC 

oraz pulpitów HMI

2. Projektowanie oraz tworzenie aplikacji sterujących 

określonymi procesami fizycznymi

4. Zdalna komunikacja ze stanowiskami

3. Weryfikacja stworzonych aplikacji na modelach rzeczywistych
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Stanowiska technodydaktyczne wspomagają realizację innowacyjnych metod kształcenia w 
zakresie programowania sterowników PLC oraz pulpitów HMI

Stanowiska technodydaktyczne oferują dostęp do rzeczywistych modeli fizycznych 
reprezentujących elementy wykorzystywane w praktyce przemysłowej

Zdalny dostęp do stanowisk technodydaktycznych pozwala na elastyczne (lokalizacja, czas) 
sterowanie lub monitorowanie obiektu lub procesu 

Modułowa budowa stanowisk umożliwia dostosowanie systemu pod względem sprzętowym 
do wymagań sterownika oraz stopnia zaawansowania użytkownika

NOWOCZESNE METODY KSZTAŁTOWANIA UMIEJĘTNOŚCI ZAWODOWYCH  
– STANOWISKA TECHNODYDAKTYCZNE 

17/17



NOWOCZESNE METODY 
KSZTAŁTOWANIA UMIEJĘTNOŚCI ZAWODOWYCH  

– STANOWISKA TECHNODYDAKTYCZNE 

MARIUSZ SICZEK, Jacek Wojutyński
INSTYTUT TECHNOLOGII EKSPLOATACJI – PAŃSTWOWY INSTYTUT BADAWCZY w Radomiu

2. OGÓLNOPOLSKIEGO KONGRESU 

EDUKACJI POZAFORMALNEJ


